Scorpion Power System
WwWw.scorpion-team.com

Manual Scorpion para Telemetria Jeti
V1.0

1. Conecte el variador a su PC mediante el cable Vlink y cambie el protocolo de comunicacion (1E) a Jeti Exbus.
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2. Conecte el puerto de datos del variador al receptor duplex en uno de sus puertos ExBus (E1, E2).
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3.Vaya a Menu -> Model -> Device Explorer -> Rex7 -> Alternative Pin Config y elija ExBus
(en el ejemplo, la salida OutPin7/E2 esta ajustada como ExBus).

Tiall [Detaute |
REX7 Pin Config
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4.Vaya a Timer/Sensors -> Sensors/Logging Setup y vera los datos de telemetria de su variador Scorpion.
Si no los ve, pulse el boton "Auto" y espere a que se anadan a la lista los sensores de la telemetria.

Tf.||| ‘Default L] ‘ 21% Tf.||| ‘Default [ ] ‘ 21%
Sensors/iLogging Setup Sensurstugglng Setup

. “ el ]Il L el | L
I 3 Throttle % Yes (¥
Tecewe;t 0 ta?e . r;enna ; 4 Power o Yes @)
ransmitter status info 5 BEC Vol y Yes @)
Scorpion ESC 6 Temp "C Yes (¥
1 Yoltage Y Yes (@) ? Bat Cap rnﬁmh Yes (@)

2 Current A Yes (@) - Motor Yes @) I

5. Para visualizar la telemetria en su pantalla principal, vaya a Timer/Sensors -> Displayed Telemetry.

Tf.||| ‘Default ] ‘ | 24%
Displayed Telemetry
&G Telemetry Double

Temp [°C] Telem ®) Yes(®
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Elija los sensores que desea visualizar en la pantalla principal y pulse el boton "Add".

=1l ‘Default [] ‘ | 24%8 =il ‘Default [ ] ‘ | 24%
Select Option

Vaoltage [V] Telem
Current [A] Telem _
Throttle [%] Telern Use double size?
Fower [Ba] Telem
BEC Volt [\] Telem |

Temp [FC] Telem

(Esc| | | [ Ok BN No | | | | VYes

Sensor anadido.

=i ‘Default [] ‘ | 24%3
Displayed Telemetry
@G Telemetry Double
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Asi se ve en su pantalla principal.

T gl | Default [] ‘ | 2493

35°c

I 35..35°C

USB Y

Page 111
 Start | CIr |

6. Para anadir un evento de alarma con sus sensores de telemetria, vaya a Timer/Sensors -> Alarms y pulse "Add".

Tf.||| ‘Default [ ‘ 21%
Alarms
Morse Code Alarms. . =3
1 Woltage Rx A2 4 D0V X
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Elija el sensor que desee.

Tf.||| ‘ Default ] ‘ 21%]

Select Option

Voltage  [V]

Current  [A]
Throttle  [%4]
Fower  [%]
EEC Vaolt  [V]

T~ r=¢1 | ]

Active la alarma.

Tiatl [Defaue M|
Alarm

Sensor Current [A] (#) I
Enabled
Condition K= [#] 00A @)
Fila .. )
Activation Switch ¥
Fepeat v
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Elija una condicion para la alarma.

Tf.||| ‘Default L] ‘ Tf.||| |Default [] ‘
Alarm Sensors & Variables
Fnabled v : Sensor Repeat Trigger Priority
Condit Voltage Rx -
F'Tn tion Antenna 1 X X Low (@)
ﬁl v Sfich Antenna 2 X X Low @
Rctwantcm witc g] Voltage ’ ’ Low @
eped Current X 4 LDWE]

Announce current value by volce x R - - @

Pulse "Ok" y vera ahora la nueva alarma.

=l ‘Default [] ‘
Alarms
Morse Code Alarms.. =
1 Voltage Rx A= 4 a0 X

urrent
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7. Si desea un anuncio por voz de su telemetria, vaya a Timer/Sensors ->Voice output -> Sensors & Variables.

Tl [oeteute |

Sensors & Variables

Sensor Repeat Trigger Priority

Voltage Rx -

Antenna 1 X X Low (@
Antenna 2 X X Low @® |
Woltage :r. b Lo [#)
Current X X Low @®
Tt~ L il [ T B

Aqui elija las condiciones de Repeticion (Repeat) y Activacion (Trigger) para cada alarma.
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